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Usunigcie skutkow przeciekow przy wyjsciu na przystanek na rondzie Jagiellonow w Bydgoszczy

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna

DM.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaci technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru

robot w ramach zadania Usuniecie skutkoéw przeciekow przy wyjsciu na przystanek na rondzie Jagiellonow w

Bydgoszczy. Ninigjszy rozdziat (DM.00.00.00.) jest wyciagiem z Ogdinych Specyfikacji Technicznych dotyczacych przedmiotu

opracowania.

1.2. Zakres stosowania SST
Qgolna specyfikacja techniczna stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szczegotowej specyfikacji technicznej
stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajowych. Zaleca sie
wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogach wojewadzkich, powiatowych i gminnych.
1.3. Zakres robot objetych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszym rozdziale (DM.00.00.00.) obejmujg wymagania ogdlne dla rob6t objetych powyzszym
zadaniem.
1.4. Okreslenia podstawowe:

Uzyte w specyfikacjach, a wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1.  Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy catos¢ techniczno-uzytkowa (droga) albo
jego czesc stanowiaca odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel).

1.4.2.  Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugos¢ obiektu mostowego - odleglos¢ miedzy zewnetrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow
fukowych z nadsypka - odleglos¢ w Swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowej.

1.4.4.  Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5.  Drogatymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow obstugujacych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po jego zakonczeniu.

1.4.6.  Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu wydajgcego, wydany zgodnie
z obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych, stuzgey do notowania
zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbiorow robot,
przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem/Kierownikiem Projektu, Wykonawcg
i Projektantem.

1.4.7.  Dokumentacja Projektowa - wszelkie opisy, obliczenia, dane techniczne, oraz rysunki dostarczone Wykonawcy przez
Zamawiajgcego w ramach Umowy, jak rowniez wszelkie opisy, obliczenia, dane techniczne, rysunki, probki, wzory,
modele, instrukcje obstugi sporzadzone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera.

1.4.8. Inzynier/Kierownik Projektu - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajgcego, o
ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie rob6t i administrowanie
kontraktem.

1.49.  Jezdnia - czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.410.  Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystepowania
w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielacymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia.

1.4.13. Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego) - cze$¢ obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzaca ustroj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.414. Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.415. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy
do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zalgcznikow. Wpisy w ksigzce obmiarow podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika Projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbgdne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materiatow oraz robot.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania rob6t, zgodne z dokumentacjg projektowa i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika Projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkodg wodng dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obcigzen od ruchu na podioze
i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwa Scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca sie miedzy warstwa Scieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze roztozenie naprezen

w nawierzchni i przekazywanie ich na podioze.
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Warstwa wyrownawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejgcej nawierzchni.
Podbudowa - dolna czg$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podioze. Podbudowa moze skiadaé sie
z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

Podbudowa zasadnicza - gérna czes¢ podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona skladaé sie

z jednej lub dwoch warstw.

Podbudowa pomocnicza - dolna czes¢ podbudowy speiniajgca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni

przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsaczajaca Iub

odcinajgca.

Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gltéwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy

nawierzchni lezacej powyzej.

Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzgca do odprowadzenia wody przedostajacej sie do nawierzchni.

1.4.21.  Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.4.22.  Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kiadka dla pieszych i przepust.

1.423. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.24.  Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat
tolerancii nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robét
budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i zwigzanych
Z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy
drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia urzadzen organizagji
i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednocze$nie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27.  Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do gtebokosci przemarzania.

1.4.28. Podloze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa podtoza, lezaca bezpo$rednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu
umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wiasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika Projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika
Projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.

1.430. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacii projektowej.

1.4.31. Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego lub cafkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podiuznym) istniejacego
potaczenia.

1.4.32.  Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyklad droga,
kolej, rurociag, kanat, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.33. Przetargowa dokumentacja projektowa - czes¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.34.  Przyczolek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze skiada¢ sig z peinej $ciany, stupéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzyn, komér.

1.4.35. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym
w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.36. Rozpietos¢ teoretyczna - odleglos¢ migdzy punktami podparcia (lozyskami), przesta mostowego.

1.4.37.  Szerokosc catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odleglo$¢ migdzy zewnetrznymi krawedziami konstrukcji obiektu,
mierzona w linii prostopadej do osi podiuznej, obejmuje catkowita szerokos¢ konstrukcyjng ustroju niosacego.

1.4.38.  Szerokos¢ uzytkowa obieklu - szeroko$c jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegdinych rodzajéw ruchu
oraz szerokos¢ chodnikow mierzona w Swietle poreczy mostowych z wylgczeniem konstrukgji przy jezdni dolem
oddzielajgcej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.39.  Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

1.4.40.  Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca wymienione
w kontrakcie jako tworzace czesé terenu budowy.

1.4.41.  Przepust - obiekt wybudowany w formie zamknietej obudowy konstrukcyjnej, stuzacy do przeptywu malych ciekow
wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dia ruchu kolowego, pieszego.

1.4.42.  Wiadukt - obiekt zbudowany nad linig kolejowa lub inng drogg dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji drogowej
i ruchu pieszego.

1.4.43. Zadanie budowlane - czg$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowiaca odrebng caloé¢ konstrukcyjng lub
technologiczng, zdolng do samodzielnego pelnienia funkeji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegaé na
wykonywaniu robot zwigzanych z budowa, modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej
lub jej elementu.
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1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie
budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacia projektowa, SST i poleceniami Inzyniera/Kierownika
projektu.
1.5.1.  Przekazanie terenu budowy
Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, sposéb wytyczenia osi jezdni obiektéw oraz reperéw, dziennik
budowy i dwa egzemplarze dokumentacji projektowej oraz dwa komplety SST.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.
1.5.2.  Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegotowych
warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje projektowa;
Zamawiajgcego; wykaz pozycji, kidre stanowig przetargows dokumentacjg projektows oraz projektowg dokumentacje
wykonawczg (techniczng) i zostang przekazane Wykonawcy,
Wykonawcy; wykaz zawierajacy spis dokumentacji projektowej, ktorg Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej.
1.5.3.  Zgodnos¢ robdt z dokumentacjg projektowa i SST
Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika
projektu stanowig czes¢ umowy, a wymagania okreslone w chocby jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byly w catej dokumentacji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdinych dokumentéw obowigzuje kolejnosé ich waznosci wymieniona
w Kontraktowych warunkach ogéinych” (,Ogélnych warunkach umowy”).
Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzie o wprowadzeniu odpowiednich zmian
i poprawek.
W przypadku rozbiezno$ci, wymiary podane na pismie sg wazniejsze od wymiaréw okreslonych na podstawie odczytu ze skali
rysunku.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z dokumentacjg projektowa i SST.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg
odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowli musza wykazywaé zgodnos¢
z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancii.
W przypadku, gdy materialy lub roboty nie bedg w peini zgodne z dokumentacjg projektowa lub SST i wplynie to na
niezadowalajacq jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostana zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane
i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.
1.5.4.  Zabezpieczenie terenu budowy
Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pod ruchem”)
Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektéw (jezdnie, Sciezki
rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania
realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.
Wykonawca otrzyma od Zamawiajacego zatwierdzony projekt organizacji. W zaleznosci od potrzeb i postepu robét projekt
organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.
W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajgce takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczeristwo pojazdow
i pieszych.
Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktérych jest to nieodzowne ze
wzgledéw bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposdb uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilodciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika
Projektu, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne
bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot,
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wiaczony w ceng kontraktowa,
Roboty o charakterze inwestycyjnym
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakoriczenia
i odbioru ostatecznego robot.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia,
porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robot, wygody
spotecznosci i innych.
W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w sposob
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.
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Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdow i maszyn pracujacych przy realizacji robot, Wykonawca
odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystapienia do robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach iilosciach okreslonych przez Inzyniera/Kierownika
projektu, tablic informacyjnych, ktorych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne
bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuije sie, ze jest wiaczony w cene kontraktowa,
1.5.5.  Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowat w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony Srodowiska
naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykarnczania robét Wykonawca bedzie:

utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace],

podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sig do przepisdw i norm dotyczacych ochrony srodowiska
na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub dobr publicznych i innych,
a wynikajgcych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu
dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

lokalizacje baz, warsztatow, magazyndw, sktadowisk, ukopdw i drog dojazdowych,

srodki ostroznosci | zabezpieczenia przed:

zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekow wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,

zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

mozliwo$cig powstania pozaru.

1.5.6.  Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywa¢, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet przeciwpozarowy,
na terenie baz produkeyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne beda skiadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem o0sob
trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robét albo
przez personel Wykonawcy.

1.5.7.  Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposdb trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materialow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robét beda mialy aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke,
jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na srodowisko.

Materialy, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakonczeniu robot ich szkodliwos¢ zanika (np. materiaty
pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego
odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgode na uzycie tych materialow od wiasciwych organow administracji
panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to konsekwencije tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8.  Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp.
oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wilasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju robét, ktére majg
by¢ wykonane w zakresie przeloZenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika
projektu i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwiocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspdipracowat
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadat za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowg mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowac roboty w sposob
powadujacy minimalne niedogednosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy
mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalnoscig,

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy Wykonawcg
a wlascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drég wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik
Projektu ani Zamawiajgcy nie bedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w warunkach umowy.
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1.5.9.  Ograniczenie obcigzen osi pojazdow
Wykonawca bedzie stosowac sig do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych przy transporcie materiatow
i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od wlasciwych wiadz co
do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat
Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze poleci¢, aby pojazdy nie spetnigjace tych warunkow zostaty
usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie bedg dopuszczone na $wiezo ukoriczony
fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposob
uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika Projektu.
1.5.10. Bezpieczenistwo i higiena pracy
Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.
W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dia zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla
ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i s
uwzglednione w cenie kontraktowe].
1.5.11.  Ochrona i utrzymanie robét
Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robét i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robét od daty rozpoczecia
do daty wydania potwierdzenia zakoriczenia robot przez Inzyniera/Kierownika Projektu.
Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byé prowadzone w taki sposéb,
aby budowla drogowa Iub jej elementy byty w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.
Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika Projektu powinien
rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centralne i migjscowe oraz inne przepisy,
regulaminy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pefni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagar
prawnych odnoénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materiatow lub urzadzen
uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robét i w sposéb ciagly bedzie informowaé Inzyniera/Kierownika projektu o swoich
dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia
i wydatki wynikte z lub zwiazane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkéw,
kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inzyniera/Kierownika projektu.
1.5.13. Rownowaznos¢ norm i zbioréw przepisow prawnych
Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore spetnia¢ maja materialy, sprzet
i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywa¢ postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego
wydania powotanych norm i przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane
normy i przepisy sg panstwowe lub odnoszg sie do konkretnego kraju lub regionu, moga byé réwniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewniajace réwny lub wyzszy poziom wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu. Réznice pomigdzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami muszg by¢ dokladnie opisane przez Wykonawce i przediozone Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do zatwierdzenia.
1.5.14.  Wykopaliska
Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartoéciowe, budowle oraz inne pozostatosci o znaczeniu geologicznym lub
archeologicznym odkryte na terenie budowy bedg uwazane za wlasnos¢ Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest
powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postepowa¢ zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca
poniesie koszty ilub wystapig opéznienia w robotach, Inzynier/ Kierownik Projektu po uzgodnieniu z Zamawiajgcym
i Wykonawca ustali wydtuzenie czasu wykonania robét iflub wysokos¢ kwoty, o ktora nalezy zwigkszy¢ cene kontraktowa.
1.6. Zaplecze Zamawiajacego (o ile warunki kontraktu przewiduja realizacje)

Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢ Zamawiajacemu, pomieszczenia biurowe, sprzet, transport oraz inne

urzadzenia towarzyszace.

2.  MATERIALY
2.1, Zrodta uzyskania materiatow
Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych do
robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi Projektu do zatwierdzenia, szczegolowe informacje dotyczace
proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow jak réwniez odpowiednie $wiadectwa
badan laboratoryjnych oraz probki materialow.
Zatwierdzenie partii materiatdw z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrédta
uzyskajg zatwierdzenie.
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Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego

Zrodta w sposob ciagly spelniajg wymagania SST w czasie realizacji robot.
2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoler od wiascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie materiatow ze Zrodet
miejscowych wiaczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajgcego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi
Projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacii Zrodta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi Projektu do zatwierdzenia dokumentacje zawierajacg raporty z
badar terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekgji, uwzgledniajac aktualne
decyzje o eksploatacji, organéw administracji panstwowej i samorzadowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za speinienie wymagan ilociowych i jakosciowych materialow pochodzacych
ze zrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materiatow, dzierzawy i inne jakie okazg sie potrzebne
w zwiagzku z dostarczeniem materialow do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskania materiatow miejscowych beda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukorczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach umowy bedg wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan
Inzyniera/Kierownika Projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaty
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, Zze uzyska na to pisemna zgode InZyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja zrodet materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym
obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i ztoZzone
w migjscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik Projektu zezwoli Wykonawcy na uzycie
tych materialow do innych robdt, niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materiatow zostanie odpowiednio
przewartosciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika Projektu.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na
wilasne ryzyko, liczac sig z jego nieprzyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jedli dokumentacja projektowa Iub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem tego materialu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych
przez Inzyniera/Kierownika Projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika Projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte do robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojg jako$¢ i wiasciwosci i byly dostepne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika Projektu.

Miejsca czasowego skiadowania materialéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem Projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce
i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika Projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materialow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika Projektu w celu
sprawdzenia zgodnoéci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materiatow moga by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wiasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacji okreslonej partii materialow pod
wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy InZynier/Kierownik Projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, muszg by¢ spefnione
nastepujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik Projektu bedzie miat zapewniona wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w czasie
przeprowadzania inspekcii,

b) Inzynier/Kierownik Projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgéci wytworni, gdzie odbywa sie
produkcja materialéw przeznaczonych do realizacji robot,

¢) Jezeli produkcja odbywa sie w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inzyniera/Kierownika Projektu
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekgji i badan w tych miejscach.

3. SPRZET
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych robot i nosnos¢ modernizowanego obiektu. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z ofertg
Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji
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robot, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika Projektu. W przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej
dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika Projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika Projektu.

Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi Projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawiac lub wymienia¢ sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika Projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed
uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacii Inzyniera/Kierownika Projektu, nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow umowy, zostang przez
Inzyniera/Kierownika Projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4.  TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot, wlasciwosci przewozonych materiatéw i na nosnos¢ obiektu modernizowanego.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewniac prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacii
projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika Projekfu, w terminie przewidzianym umowa,

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda speinia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie spefniajace tych
warunkow mogg by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika Projektu, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatow i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacii
robét opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika Projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow
rob6t zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez
Inzyniera/Kierownika Projektu.

Bledy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostana, usuniete przez Wykonawce
na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany biad okaze sie skutkiem bledu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy
na pismie przez Inzyniera/ Kierownika Projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Inzyniera/Kierownika Projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robét bedg
oparte na wymaganiach okreSlonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w  SST,
atakze normach wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan
materialéw robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkgji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesziosc,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Wykonawca jest zobowigzany opracowat i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/Kierownika Projektu program
zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposob wykonywania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacii robét gwarantujacy wykonanie robot zgodnie z dokumentacjg projektowa,
SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakosci powinien zawierac:

a) czes¢ 0golng opisujaca;
— organizacje wykonania robét, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,
— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
—  sposob zapewnienia bhp.,
—  wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz osob odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegoinych elementéw robot,
- system (sposdb i procedure) proponowanej konfroli i sterowania jakoscia wykonywanych robot,
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—  wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium,

—  ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

—  sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmow
sterujacych, a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi Projektu;

b) cze$¢ szczegdtowa opisujaca dia kazdego asortymentu robét:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilos¢ Srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

—  sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wiasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedure pomiarow i badan (rodzaj i czestotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i wykonywania
poszczegolnych elementow robot,

—  sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac zatozong jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzagdzenia niezbedne do pobierania probek
i badan materiatow oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz robdt z czestotliwoscia zapewniajacq
stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej. Minimalne wymagania co
do zakresu badan i ich czestotliwoS¢ sg okreslone w niniejszych SST, polskich normach traktujacych o jakosci odpowiednich
robét i wytycznych branzowych. W przypadku, gdyby zdarzyly sie roboty dla ktérych nie ma okreslonych zasad sprawdzania
jakosci w wyzej wymienionych dokumentach Inzynier/Kierownik Projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa,

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet
badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych
procedury badan.

Inzynier/Kierownik Projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekcii.

Inzynier/Kierownik Projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnieciach

dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli
niedociagniecia te bedg tak powazne, ze moga wplyng¢ ujemnie na wyniki badan,
Inzynier/Kierownik Projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos¢ tych materialow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do
badan.

Inzynier/Kierownik Projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udzialu w pobieraniu probek. Pojemniki do
pobierania probek bedg dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera/Kierownika Projektu. Probki
dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera/Kierownik Projektu beda odpowiednio
opisane oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika Projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika Projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow,
ktore budza wafpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z
wilasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania materiatow i pomiary kontrolne bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami polskich
norm. przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w niniejszych SST, stosowat mozna
wytyczne branzowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika Projektu.

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika Projektu o rodzaju,
migjscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji Inzyniera/ Kierownika Projektu.

6.5. Raporty z badan
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Wykonawca bedzie przekazywat Inzynierowi/Kierownikowi Projektu kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci sporzadzanym przez Wykonawce.
Wyniki badari (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi Projektu na formularzach wediug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik Projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
materiatdw miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatow powinien udzielic mu niezbednej
pomocy. Inzynier/Kierownik Projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, poprzez
miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodnosc materiatow i robot z wymaganiami SST na podstawie wynikow
wiasnych badan kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier/Kierownik Projektu powinien pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik Projektu oprze
sie wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robét z dokumentacja projektowg i SST. Moze
rowniez zlecic, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan niezaleznemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania prébek poniesione zostang
przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
InZynier/Kierownik Projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktore posiadaja;
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z;
—  Polskg Normg lub
— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacjg okreslong w pkt 1 i ktore speiniajg wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktorych w/w dokumenty sg wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robot
bedzie posiadac te dokumenty, okre$lajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce
Inzynierowi/Kierownikowi Projektu. Jakiekolwiek materialy, ktére nie spefniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
1) Daziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie
od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnoéé za prowadzenie dziennika
budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpieczeristwa
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu,
z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technika, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zatacznika
i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika Projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

— date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika Projektu programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robat,

— terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegoinych elementow robot,

—  przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika Projektu,

— daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

— Zzgloszenia i daty odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych odbiordéw robét,

—  wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

—  stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

—  zgodnosé rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacii projektowej,
— dane dotyczace czynnoéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,
— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
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— dane dotyczace jakoSci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzat,

—  wyniki préb poszczegdinych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycie, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przediozone
Inzynierowi/Kierownikowi Projektu do ustosunkowania sie.
Decyzje Inzyniera/Kierownika Projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika Projektu do ustosunkowania sie. Projektant nie
jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecert Wykonawcy robot.
2) Ksigzka obmiaréw
Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw robot.
Obmiary wykonanych robét przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki
obmiarow.
3) Dokumenty laboratoryijne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o jako$ci materialow,
recepty robocze i kontrolne wyniki badaf Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia
jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru robét. Winny byé udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika
Projektu.
4)  Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach 1) - 3) nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b) protokoly przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoly z narad i ustalen,
f)  korespondencje na budowie.
5)  Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w migjscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginiecie
ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika Projektu i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja projektowg i SST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika Projektu o zakresie
obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki
obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub innym miejscu
projektu nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoriczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukeji
InZyniera/Kierownika Projektu na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagana do celu miesiecznej ptatnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okre$lonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera/Kierownika Projektu.

7.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Dlugosci i odlegiosci pomiedzy wyszczegdinionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdiuz linii
osiowe.

Jesli SST wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m? jako diugosc
pomnozona przez Sredni przekro;.

llosci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedg zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika Projektu. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia
pomiarowe bedg przez Wykenawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajgce odnosnym wymaganiom SST Bedzie
utrzymywa¢ to wyposazenie zapewniajac w sposob ciggly zachowanie dokladnosci wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika Projektu.
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7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdw robot, a takze w przypadku
wystepowania diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupelnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie ksigzki obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatgcznika do ksigzki
obmiarow, ktdrego wzér zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem Projektu.

8. OBBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustaleri odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

odbiorowi czesciowemu,

odbiorowi ostatecznemu,

odbiorowi pogwarancyjnemu.

Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykanywanych robét, ktére
w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogéinego postepu robét. Odbioru robot dokonuje
Inzynier/Kierownik Projektu.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera/Kierownika Projektu. Odbior bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu
3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika Projektu.

Jakos¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik Projektu na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg
projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

a
b
c
d

8.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czesciowego robot dokonuje

sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru roboét dokonuje Inzynier/Kierownik Projektu.
8.4. Odbior ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci
iwartosci. Catkowite zakoriczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem
do dziennika budowy z bezzwiocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika Projektu.

Odbior ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika Projektu zakonczenia robot i przyjecia dokumentéw, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2. Podstawa odbioru
koncowego jest przeprowadzenie badan odbiorowych i wykonanie prébnego obcigzenia obiektu.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera/Kierownika
Projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikéw badan | pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacjg projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajacych w warstwie Scierainej
lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu
na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢
wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokot odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ nastepujace dokumenty:

1. dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowg, jesli zostata sporzadzona

w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupelniajace lub zamienne),
3. recepty i ustalenia technologiczne,
4, dzienniki budowy i ksigzki obmiarow (oryginaty),
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5. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
6. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
7. opinie technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zatgczonych do
dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przefozenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wtascicielom urzadzen,
9. geodezyjng inwentaryzacje powykonawczag robdt i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,
11. protokdt odbioru i przekazania terendw kolejowych.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupeiniajacych wyznaczy komisja.
8.5. Odbiér pogwarancyjny
Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunieciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiér ostateczny robot”,

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogélne
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg ustalong dla
danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania
i badania sktadajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i innych dokumentach projektowych.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczalttowe robot bedg obejmowac:
—  robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
—  warto$¢ zuzytych materiatoéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na teren
budowy,
—  wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
—  koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
—  podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine DM.00.00.00
Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogdlnych zawartych w DM.00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuije:
wprowadzenie ewentualnych zmian do projektu organizacji ruchu przekazanego Wykonawcy,
ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,
optaty/dzierzawy terenu,
przygotowanie terenu,
konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowar i drenazu,
tymczasows przebudowe urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier
i Swiatet,
b) utrzymanie ptynnoéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuije:
a) usuniecie wbudowanych materiatow i oznakowania,
b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

Do O oo
R T O AN

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pozniejszymi zmianami).
Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiérki oraz
tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pozniejszymi zmianami).
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Szczegotowa Specyfikacja Techniczna

D.01.02.03. ROZBIORKI KONSTRUKCJI INZYNIERSKICH | BUDOWLANYCH

1.  WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacii technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot rozbidrkowych w ramach zadania Usunigcie skutkow przeciekéw przy wyjsciu na przystanek na rondzie
Jagiellonéw w Bydgoszczy
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaci
robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu rozbiorke
elementéw zaznaczonych w dokumentacji projektowej wraz z wywiezieniem gruzu.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz z okres$leniami podanymi
w ST DM.00.00.00.
1.5. Ogo6Ine wymagania dotyczace robét
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonywanych robét oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacija projektowa,
OST oraz zaleceniami Inzyniera

2. MATERIALY

Materialy z rozbidrek przeznaczone do ponownego wbudowania stanowig wiasnos¢ Zamawiajgcego, pozostate materialy z
rozbiorek stanowig wiasnos¢ Wykonawcy o ile Zamawiajacy nie zastrzeze tego w umowie. Inzynier zadecyduje o sposobie
ich zagospodarowania.

3. SPRZET

Zastosowany sprzet winien by¢ zgodny z projektem organizacji robot zaakceptowanym przez Inzyniera.
Do wykonania robot zwigzanych z rozbiorkg elementéw konstrukcji nalezy stosowac:

frezarki, pily, lekkie mioty pneumatyczne, taczki, samochody ciezarowe.

Do cigcia elementow stalowych moga by¢ uzyte palniki.

Do wiercen otworow w betonie wiertarki z wierttami koronowymi.

4. TRANSPORT

Transport materialu z rozbiérki, urzadzen pomocniczych i sprzetu dowolnymi $rodkami transportowymi. Odwiezienie gruzu
i ztomu na miejsce wskazane przez Inzyniera. Materialy z rozbidrek stanowigce wiasno$¢ Zamawiajacego, a nie przeznaczone
do ponownego wbudowania, Wykonawca powinien zagospodarowa¢ zgodnie z obowiazujgcymi przepisami.

Transport rozebranegj izolacji bitumicznej na specjalne wysypisko odpadow bitumicznych.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny speiniat wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiardw tadunku i innych parametrow technicznych

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt technologii, organizacji i harmonogram robot uwzgledniajacy
wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty.

Prace nalezy wykonywa¢ pod nadzorem scisle wg projektu.

Projekt rozbidrki powinien okreslac kolejno$¢ i sposob demontazu poszczegoinych elementow, drogi technologiczne dla
sprzetu oraz rusztowania pomocnicze. Przed przystapieniem do rozbiorki nalezy przelozy¢ ewentualne uzbrojenie zgodnie
z projektem branzowym.

Pracownicy zatrudnieni przy robotach powinni posiada¢ odpowiednie kwalifikacje i zosta¢ przeszkoleni do prac
wysokosciowych.

Roboty rozbidrkowe winny by¢ prowadzone pod nadzorem technicznym, a poprawno$¢ ich wykonania odnotowana
w dzienniku budowy.

Roboty powinny by¢ prowadzone przy pomocy specjalistycznego sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.

Prety zbrojeniowe przecina¢ palnikiem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Musi by¢ zgodna z powyzszymi normami i SST DM.00.00.00.
Odbioru dokonuje Inzynier na podstawie zgtoszenia kierownika budowy.
Sprawdzenie na zasadzie obmiaru w terenie ilosci wybranego gruzu oraz zabezpieczenie migjsca rozbiérki na zasadzie
ogledzin oraz zgodnosci prowadzenia robot z projektem technologii i organizacii robét rozbiorkowych.
6.1. Program badan obejmuje:
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sprawdzenie prawidlowo$ci wykonania ekranow i podestow zabezpieczajacych,

sprawdzenie prawidiowosci kolejnosci rozbiorek,

sprawdzanie prawidiowo$ci wykonania rozbiorek,

ciggta kontrola prac rozbidrkowych,

koricowe sprawdzenie po zakoriczeniu prac rozbidrkowych,

Badania w czasie rozbiorek polegajg na sprawdzeniu na biezaco, w miare postepu robdt, zgodnosci wykonywanych robot
z projektem i obowiazujacymi normami. Badania powinny obja¢ wszystkie etapy.

Whnioski pokontrolne Inzyniera powinny by¢ wpisane do dziennika budowy.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest ryczatt

8. ODBIOR KONCOWY
Odbiorom podlegajg wszystkie roboty wymienione w niniejszej Specyfikacji Technicznej wediug zasad podanych w normach
i SST DM.00.00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Og6Ine warunki ptatnosci okreslone sg w SST DM.00.00.00.

9.2. Szczegotowe warunki ptatnosci.
Cena jednostkowa uwzglednia: zapewnienie niezbednych czynnikéw produkcji, budowe i rozbiérke pomostéw roboczych
atakze podestow i ekrandw zabezpieczajgcych przed spadaniem gruzu i odtamkami, wykonanie robot rozbiérkowych
wymienionych w punktach 1.3 ninigjszej SST, a takze odwiezienie gruzu i uporzadkowanie terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Przepisy BHP przy robotach rozbiérkowych i transportowych.
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Szczegotowa Specyfikacja techniczna
M.20.20.15 NAPRAWA POWIERZCHNI BETONOWYCH ZAPRAWAMI PCC

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem napraw powierzchni betonowych za pomocg zapraw PCC w ramach zadania Usunigcie skutkéw
przeciekéw przy wyjsciu na przystanek na rondzie Jagiellonéw w Bydgoszczy
1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w ninigjszej Specyfikacji dotycza wykonania napraw z zapraw PCC elementéw betonowych, zelbetowych.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
— usunieciem skarbonatyzowanego i luznego betonu z powierzchni betonu (na glebokos¢ okoto 3-4cm),
wykonaniem napraw ubytkéw betonu,
— wyrdwnaniem powierzchni betonu,
wbudowaniem mieszanki na przygotowane powierzchnie,
szpachlowaniem powierzchni nowo wykonanych konstrukcji w celu ujednolicenia ich powierzchni oraz przed
pokrywaniem powtokami ochronnymi.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Wyroby i systemy do napraw niekonstrukcyjnych — wyroby i systemy stosowane do napraw powierzchniowych
przywracajgce wtasciwy ksztatt lub estetyczny wyglad
1.4.2. Wyroby i systemy do napraw konstrukcyjnych — wyroby i systemy stosowane do napraw konstrukcji betonowych,
zastepujace uszkodzony beton i przywracajace ciaglosé i trwatosé konstrukgii.
Pozostate okreslania zgodne z PN-EN 1504-1 i PN-EN 1504-2.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z Projektem i SST oraz zaleceniami i poleceniami Inzyniera. Przed przystapieniem
do realizacji robdt Wytworca konstrukeji i Wykonawca napraw zobowigzany jest do opracowania Programu Zapewnienia
Jakosci (PZJ), zawierajacego:
- propozycje materiatow przeznaczonych do wbudowania,
- warunki wykonania prac,
- wykaz sprzetu potrzebnego do wykonania prac,
- wykaz kadry kierujacej wiw pracami wraz z informacjg o posiadanych kompetencjach w dziedzinie napraw
- betonu,
- zakres koniecznych do wykonania badan i sprawdzen i ich czestotliwosc,

- zasady BHP podczas wykonywania w/w prac.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczgce materiatow
Wszystkie stosowane materialy przeznaczone do napraw konstrukcji betonowych muszg by¢ prawnie dopuszczone do
odbioru i stosowania zgodnie z Ustawg © wyrobach.
2.2. Systemy zapraw naprawczych PCC
Do napraw powierzchni betonowych nalezy zastosowaé system naprawczy jednego Producenta, w skiad ktorego
wchodzg;

- warstwa sczepna,

- zaprawa przeznaczona do zabezpieczenia oczyszczonych pretow zbrojeniowych,

- zaprawa drobnoziarnista,

- zaprawa gruboziarnista,

- szpachlowka.
W niektérych systemach nie stosuje sie warstwy sczepne;j i/lub zaprawy do zabezpieczenia zbrojenia lub jeden materiat peini
podwojng funkcje warstwy sczepnej i zabezpieczenia zbrojenia.
Zaprawy naprawcze stosowane do napraw betonu musza odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1504-3 w klasie R3 dla
naprawianych betondw o wytrzymatosci na sciskanie 20 — 30 MPa i R4 dla naprawianych betonéw o wytrzymatosci powyzej
30 MPa. Do przygotowywania zapraw nalezy stosowaé wode wodociggowa.
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Wszystkie operacje technologiczne oraz warunki wykonania robot powinny byé zgodne z zaleceniami Producenta
zastosowanego wyrobu, zawartymi w kartach technicznych.
Podczas wykonywania prac naprawczych nalezy przestrzega¢ nastepujacych warunkéow:
- wykonywania prac w odpowiednich warunkach atmosferycznych, tzn. w temperaturach otoczenia od +5° do + 30°C, przy
bezdeszczowej i prawie bezwietrznej pogodzie,
- wykonywania napraw na podiozu o temp. o co najmnigj 3°C wyzszej od temperatury punktu rosy (dla danej temperatury i
wilgotno$ci otoczenia).
Materialy powinny by¢ skiadowane w pomieszczeniach suchych, powinny by¢ zabezpieczone przed zawilgoceniem,
przemarzaniem i przegrzaniem.

3. SPRZET
Do mieszania zapraw nalezy stosowa¢ mieszadta wolnoobrotowe, a do nakladania narzedzia reczne, chyba, Zze Producent
wyrobu zaleca inaczej. Do oczyszczenie powierzchni belki nadproza nalezy uzy¢ piaskarki.

4. TRANSPORT
Wszystkie materiaty do wykonywania napraw konstrukcji betonowych powinny by¢ transportowane krytymi Srodkami
transportu, zabezpieczone przed zawilgoceniem, przemarznigciem i przegrzaniem oraz uszkodzeniem opakowan.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed przystapieniem do reprofilacji powierzchni betonowej belki nadproza, nalezy oczysci¢ podioZe poprzez piaskowanie.
Roboty zwigzane z naprawg betonu nalezy wykonywa¢ w temperaturach powyzej +59C i nie wyzszej niz 30°C, chyba, ze
instrukcja Producenta mowi inaczej. Naprawiana powierzchnia musi by¢ starannie oczyszczona z luznych fragmentow betonu,
wolna od zanieczyszczen, kurzu, zaolejen a takze uszorstniona oraz nawilzona (dzien wczesniej), chyba, ze Producent
wyrobu zaleca inaczej. W wypadku szpachlowania nowo wykonanych konstrukcji nalezy z powierzchni betonu usunaé
mleczko cementowe. Powierzchnia betonu naprawianego powinna mie¢ temperature o 3°C wyzszg od temperatury punktu
rosy dla danej temperatury otoczenia i wilgotnosci powietrza. Pomiary warunkow atmosferycznych i temperatury podioza
powinny by¢ robione systematycznie, co godzing i notowane na formularzach.

Nalezy unika¢ prowadzenia prac podczas silnego wiatru, aby nie zanieczyScic inie doprowadzi¢ do przesuszenia powierzchni
naprawy. Pielegnacja naprawy, o ile jest zalecana przez Producenta, powinna by¢ wykonywana zgodnie z kartami
technicznymi wyrobu.

Po oczyszczeniu i nawilzeniu (jezeli jest wymagane) powierzchni nalezy nalozy¢ warstwe sczepna, jezeli zastosowany system
tego wymaga. Nastepnie naklada sie zaprawy naprawcze warstwami. Sama naprawa powinna by¢ wykonywana za pomoca
narzedzi recznych kielni i pac warstwami o grubosci zalecanej przez Producenta stosownie do uziarnienia danej zaprawy.
Kolejne warstwy uklada sie metoda ,mokre na mokre”. Na koniec calg powierzchnie nalezy wyréwna¢ za pomoca zaprawy
szpachlowej.

Jezeli zaistnieje koniecznos¢ wykonywania prac w temperaturach nizszych od zalecanych, prace takie mogg byc
wykonywane jedynie po uzyskaniu akceptacji Inzyniera Projektu, pod namiotami ogrzewanymi i na warunkach okreslonych
przez Nadzér.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Przed przystapieniem do napraw Wykonawca powinien przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera Projektu system naprawczy,
ktory bedzie stosowal i PZJ, w ktorym zawarte bedg wszystkie informacje szczegdlowe dotyczace zaproponowanej
technologii, a takze wskaze osoby odpowiedzialne za prowadzone prace. Zalecane jest wykonanie przez Wykonawce pod
nadzorem Doradcy Technicznego Producenta pola referencyjnego, w celu przyuczenia pracownikow do stosowania wybranej
technologii. Pole referencyjne powinno by¢ wykonywane przez Wykonawce w obecnosci Nadzoru i Przedstawiciela
Producenta wybranego systemu naprawczego.
Kontrola robdt powinna obejmowac kolejne etapy prac:

- skucie luznego i skarbonatyzowanego betonu,

- przygotowanie powierzchni do naprawy,

- nawilzenie powierzchni,

- nakladanie warstw naprawczych,

- wyrbwnanie powierzchni zaprawami szpachlowymi.
Kazdy etap prac powinien by¢ skontrolowany przez Nadzor i odebrany, co powinno by¢ odnotowane wpisem do dziennika
budowy.
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7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiaru jest 1 m®naprawianej konstrukcji.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine pkt 5.
Kazda naprawa powinna by¢ oceniona wizualnie, czy nie wystepujg rysy i spekania. Jako badanie odbiorcze nalezy wykonac
proby pull-off wg PN-EN 1542:2000. Badanie to nalezy wykonaé nie wezeéniej niz po 2 tygodniach od nalozenia zaprawy
(w temp. otoczenia okoto 20°C, w nizszej temperaturze odpowiednio pdzniej). Liczbe prob nalezy ograniczy¢ do minimum,
poniewaz uszkodzenia spowodowane badaniami sg trudne do trwatej naprawy. Licze prob pull-off okresli nadzor. Aby wynik
mozna bylo uzna¢ za miaredajny, nalezy wykona¢ minimum 3 préby, na kazdym naprawianym polu. Nalezy takze wykonac
proby pull-off (min. 3) na polu referencyjnym. Jezeli wynik proby odrywowej dla zapraw R3 >1,5 MPa a dla zapraw R4 22,0
MPa taki wynik nalezy uzna¢ za pozytywny. Jezeli przyczepnos¢ jest mniejsza od wartosci podanej powyzej, a:
- zerwanie nastapito w kleju — probe nalezy powtorzy¢
- zerwanie nastapito w betonie — oznacza to, Ze beton nie byt wystarczajaco oczyszczony z luznych i stabych fragmentdw,
- zerwanie nastapilo w zaprawie naprawczej — jest ona nie dostatecznie utwardzona lub zostala Zle wymieszana.
W dwdch ostatnich przypadkach Nadzor podejmuije decyzje, co do postepowania naprawczego. Dla szpachlowek nie wykonuje
sie badania pull-off.
Na podstawie wynikéw badan nalezy sporzadzi¢ protokoty odbioru robdt. Jezeli wszystkie badania daty wyniki
pozytywne, wykonane roboty nalezy uzna¢ za zgodne z wymaganiami SST.

9. PLATNOSCI
Platnos¢ za 1 m3naprawianej konstrukcji
Platnos¢ obejmuje:
— przygotowanie i transport zaprawy,
- przygotowanie powierzchni naprawianego betonu,
- nalozenie warstwy sczepnej,
- wbudowanie zaprawy,
— pielegnacje zaprawy,
- oczyszczenie ferenu,
— wszelkie niezbedne badania i pomiary
- naprawa rys i ubytkow betonu z piaskowaniem powierzchni

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] PN-EN 1504-3: 2006 Wyroby i systemy do ochrony i napraw konstrukcji betonowych -- Definicje, wymagania, sterowanie
jakoscig iocena zgodnosci. Czesé 3: Naprawy konstrukcyjne i niekonstrukcyjne

[2] PN-EN 1542:2000 Wyroby i systemy do ochrony i napraw konstrukcji betonowych. Metody badan.

Pomiar przyczepnosci przez odrywanie

[3] PN-EN ISO 8503-1:1999 Przygotowanie podiozy stalowych przed naktadaniem farb i podobnych produkiow.
Charakterystyki chropowato$ci powierzchni podtozy stalowych po obrobee strumieniowo-éciernej. Wyszczegélnienie i definicje
wzorcow 1SO profilu powierzchni do oceny powierzchni po obrobee strumieniowo-sciernej

[4] Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881 oraz z 2009 r. Nr 18, poz. 97).
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Szczegblowa Specyfikacja Techniczna ) )
M.20.20.20. WZMOCNIENIE KONSTRUKCJI ZELBETOWYCH TASMAMI ORAZ MATAMI Z

WLOKIEN WEGLOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot przy wzmocnieniu
belki nadproza tasmami oraz matami poliestrowymi zbrojonymi wioknami weglowymi w ramach zadania Usuniecie
skutkow przeciekow przy wyjsciu na przystanek na rondzie Jagiellonéw w Bydgoszczy
1.2. Zakres stosowania ST
Szczegolowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robét przy wzmocnieniu belki nadproza, tasmami
poliestrowymi zbrojonymi wiéknami weglowymi, o wytrzymatosci na rozciaganie = 3200 MPa, przez przyklejenie ich do
dolnej i bocznej powierzehni konstrukcji za pomocq zywicznej zaprawy klejowej i obejmuja;
* opracowanie projektu technologicznego wzmocnienia,
+ dostarczenie kompletnego systemu - tasm weglowych, mat weglowych i kleju zywicznego,
* prace pomiarowe i 0znakowanie robot,
*» montaz i demontaz rusztowania,
* przygotowanie powierzchni pod naprawe z czyszczeniem strumieniowo $ciernym i wyrownaniem powierzchni
w dostosowaniu do wymagan przyjetego systemu
* wykonanie wzmocnienia dzwigarow,
* przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji,
* pielegnacje wykonanego wzmocnienia.
1.4. Okre$lenia podstawowe
1.4.1. Materialy kompozytowe ~ FRP (ang.: Fibre Reinforced Plastics), tworzywa sztuczne zbrojone réznego rodzaju
wiéknami.
1.4.2. Tasmy weglowe FRP - cienkie poliestrowe elementy wstegowe zbrojone widknami weglowymi w kierunku podiuznym.
1.4.3. Delaminacja - tkanina z jednokierunkowo utozonych widkien weglowych
1.4.4. Delaminacja — utrata przyczepnosci przyklejonego elementu do elementu wzmacnianego, odspojenie tasmy od betonu.
1.4.5. Stopien wzmocnienia - stosunek nosnosci przekroju przed wzmocnieniem do nesnosci przekroju po wzmocnieniu.
1.4.5. Pozostate okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz
z okresleniami uzytymi w SST DM.00.00.00.
1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja techniczna, ST i poleceniami
Inzyniera. Ogdlne wymagania podano w SST DM.00.00.00. "Wymagania ogolne".

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogélne
Wymagania ogdlne dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadow, wg SST DM 00.00.00 ,Wymagania ogéine”.
Do wzmacniania konstrukcji i obiektow inzynierskich nalezy uzy¢ materialow posiadajacych Aprobate Techniczng wydang
przy IBDIM. Do wbudowania mogg by¢ zastosowane tylko materialy zaakceptowane przez Inwestora. Wykonawca jest
zobowigzany przedstawic deklaracjg zgodnosci lub certyfikat zgodnosci dostarczonego materialu z Aprobatg Techniczna.
Na Zadanie Inwestora Wykonawca powinien przedstawi¢ aktualne wyniki badan materialow wykonywanych w ramach
nadzoru wewnetrznego przez producenta. Za jakos¢ wbudowanych materiatow odpowiada Wykonawca.
2.2. Wiasciwosci materiatow do wzmocnienia ustroju
W projekcie przyjeto zastosowanie tasm kompozytowych CFRP z wickien weglowych o szerokosci 120 mm, grubosci
1,4mm, wytrzymato$ci na rozciaganie = 3100 N/mm, zatopionych w matrycy z zywicznego kleju epoksydowego.
Rozmieszczenie tasm zgodnie z projektem. Wymagania dla materialu tasm:

* wysoka odpornos¢ na zmeczenie,

* wytrzymalo$¢ na rozcigganie = 3100 N/mm,

* modul sprezystosci E = 210000 N/mm,

+ odksztatcenie przy zerwaniu = 1,35%,

+ odksztatcenia graniczne < 0,65%

+ tolerancja grubosci tasmy < 0,1 mm,

* tolerancja szerokosci tasmy < 2 %.
W projekcie przyjeto zastosowanie mat CFRP z witkien weglowych o szerokosci 600 mm, grubosci 0,129 mm,
wytrzymalo$ci na rozciaganie = 4000 N/mm, module sprezystosci 230000 N/mm, zatopionych w matrycy z zywicznego
kleju epoksydowego.
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Rozmieszczenie tasm zgodnie z projektem. Wymagania dla materiatu tasm:

* wysoka odpornos¢ na zmeczenie,

* wytrzymatos¢ na rozcigganie = 4000 N/mm,

« modut sprezystosci E 2 230000 N/mm,

* wydluzenie przy zerwaniu = 1,7%,
Wykonawca moze zastosowat inne materialy speiniajace wymagania niniejszej Specyfikacji Technicznej pod warunkiem
uzyskania akceptacji Projektanta i Inzyniera. Zastosowane materialy muszg posiada¢ Aprobate Techniczng IBDIM oraz
wymagania niniejszej Specyfikacji Techniczne;.
2.3. Materialy do przygotowania podtoza
Dla wyréwnania nierdwnosci, reprofilacii i wypetniania ubytkéw oraz ewentualnej iniekcji rys w elementach betonowych,
nalezy stosowa¢ specjalistyczne materialy kompatybilne z klejem, dopuszczone aktualnymi aprobatami technicznymi
IBDIM. Nalezy dostarczy¢ deklaracje zgodnosci wbudowywanych materiatéw z Aprobata,
2.4. Materiat do czyszczenia $ciernego — nie powinien zagraza¢ srodowisku.
2.5. Materiat na zbudowanie pomostéw roboczych — rusztowan stojacych badz podwieszonych, wyposazonych
w ekrany umozliwiajgce zbieranie produktow czyszczenia strumieniowo-$ciernego. Material i konstrukcja pomostow
roboczych muszg zapewni¢ warunki statecznodci i bezpieczenstwa pracy oraz posiada¢ odpowiednig nosnosé
(uwzgledniajaca cigzar zuzytego Scierniwa).

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dot. sprzetu - podano w SST DM. 00.00.00.
3.2. Przygotowanie powierzchni - usuniecie zanieczyszczen wykonywa¢ metodami piaskowania, hydropiaskowania itp.
3.2. Wykonanie wzmocnienia
Wyhor sprzetu i narzedzi do wykonywania robot w dostosowaniu do technologii robét przewidzianej przez producenta
preparatu nalezy do Wykonawcy i podlega akceptacji przez Inzyniera. Wykonawca winien dysponowaé podczas
prowadzenia robot wilgotnosciomierzem i termometrem elektronicznym do pomiaru temperatury powietrza i podioza
betonowego.

4. TRANSPORT

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w SST DM.00.00.00 ,Wymagania ogéine". Materialy moga by¢ przewozone
dowolnymi $rodkami transportowymi dopuszczonymi przez Inzyniera pod warunkiem zabezpieczenia ich zgodnie
z wymaganiami producenta. Sktadowanie materiatow musi rowniez spetniac te warunki.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Og6lne zasady wykonania robot - podano w ST DM. 00.00.00.
Wykonawca robét winien posiada¢ udokumentowane doswiadczenie w wykonywaniu prac przy wzmacnianiu konstrukcji
betonowych i Zelbetowych za pomocg kompozytow widkien weglowych.
5.2 Warunki wykonania robét
5.2.1 Warunki ogélne
Przy wykonywaniu rob6t nalezy przestrzega¢ nastepujacych warunkow:
roboty nalezy wykonywac przy dobrej pogodzie. Niedopuszczalne jest prowadzenie robét podczas opadéw deszczu i mzawki,
bezposrednio po opadach oraz w czasie, gdy wilgotnos¢ wzgledna powietrza jest wigksza niz 80%. Temperatura powietrza
i podtoza w czasie naklejania tasm powinna wynosi¢ od +5°C do +35°C. Przez nastepne 72 godziny temperatura powietrza
(otoczenia) nie powinna by¢ nizsza niz +5°C,
roboty powinny by¢ wykonywane bardzo starannie i przez przeszkolonych pracownikow.
5.2.2 Przygotowanie podioza
Podfoze pod tasmy powinno speinia¢ nastepujace warunki:

- podtoze powinno posiada¢ odpowiednie spadki, by¢ réwne, czyste i suche,

- réwnos¢ powierzchni powinna cechowact sie brakiem lokalnych progéw, rakéw, wgtebien i wybrzuszen, wystajacych
ziaren kruszywa itp.; dopuszczalne sg lokalne nieréwnosci do 3mm lub wglebienia do Smm, przy czym nieréwnosci
nie mogg mie¢ ostrych krawedzi,

- powierzchnia powinna by¢ oczyszczona z wszystkich czesci pylastych iziuszczen mleczka cementowego
i zanieczyszczen naniesionych w czasie budowy; oczyszczenie powierzchni nalezy wykona¢ przez wypiaskowanie
lub groszkowanie; po zmyciu powierzchnia powinna zosta¢ osuszona,

- wszystkie uszkodzenia powierzchni powinny by¢ naprawione; czesci wystajace powinny by¢ skute lub zeszlifowane,
a zagftebienia wypeinione zaprawg PC,

- bardzo duze ubytki i nieréwnoéci plyty przekraczajace 2cm nalezy naprawi¢ zaprawg bezskurczowg PCC wykonang
wg specjalnej technologii,

- bardzo wazne jest koricowe zatarcie | wyrownanie zaprawy naprawczej,

- wytrzymalos¢ podioza mierzona metoda pull-off powinna wynasi¢ minimum 1,5 MPa,

- ostatnim zabiegiem wykonywanym bezposrednio przed klejeniem tasm powinno by¢ dokfadne oczyszczenie calej
powierzchni betonu oraz jej odkurzenie, a w razie potrzeby, odttuszczenie.
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5.2.3 Wykonanie robot
Sposdb wykonania robét jest nastepujacy:

- wymieszaé skiadniki kleju za pomoca mieszarki wolnoobrotowej (max. 500 obr./min.; czas mieszania ok. 3 min.),
przetozy¢ do czystego naczynia i jeszcze raz zamieszac przez okoto 1 min.,

- nanies¢, wcierajac w podioZe pierwsza warstwe kleju o grubosci ok.1 mm. Bezposrednio po tym nalezy nanies¢
druga warstwe w formie dachu o grubosci ok. 2,5 mm po $rodku; szeroko$¢ nanoszonej warstwy kleju powinna
by¢ co najmnigj 0 15 mm wigksza od szerokosci tasmy,

- na stole roboczym doktadnie oczysci¢ tasmy czystymi szmatami (najlepiej z flaneli) nasgczonymi materialem
czyszczacym, az do usunigcia pyiu weglowego i zaktywowania powierzchni tasmy przed klejeniem,

- po aktywacji zachowa¢ przerwe technologiczna min. 30 min., max. 5 godzin,

- nanies¢ szpachlg na tasme cienkg warstwe (0,5 mm) kleju,

- weisnac tasme w dachowg powierzchnie kleju przy pomocy watka; klej powinien zosta¢ weisniety po obu stronach
tasmy i nie cofa¢ sie przy odjeciu nacisku,

- nadmiar kleju zebra¢, pozostawiajac krawedzie pod katem 45stopni,

- usungc wierzchnig folie z taSmy po stwardnieniu kleju.

- kontrolnie ostukac tasmy miotkiem w celu wykrycia ewentualnych pustek,

- przed naklejeniem drugiej warstwy tasmy, gérne (zadrukowane) powierzchnie przyklejonych tasm warstwy dolnej,
przeszlifowac drobnym papierem $ciernym,

- przy klejeniu drugiej warstwy tasm postepowac podobnie jak przy klejeniu pierwszej warstwy,

- po zakonczeniu przyklejania tasm gorne powierzchnie tasm pokry¢ cienka warstwa kleju.

Maty nakiada¢ analogicznie.

6. Kontrola jakosci robot
6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogoline zasady kontroli jakosci robot podane w SST D-M. 00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt.6
6.2. Kontrola prawidtowosci wykonania
Sprawdzeniu jakosci robot podlegajg wszystkie fazy i procesy technologiczne w trakcie ich prowadzenia. Ze wzgledu na
techniczne znaczenie wzmacniania konstrukcji i zanikajacy charakter robot konieczny jest staly i bezposredni nadzér
Inzyniera nad robotami personelu Wykonawcy.
Wszystkie fazy prac zwigzanych z przyklejaniem taém i mat powinny by¢ zakoriczone protokotem odbioru lub wpisem do
Dziennika Budowy.
W trakcie wykonywania robot oraz po ich zakonczeniu nalezy dokonywac kontroli zwracajac szczegdlng uwage na:
- sprawdzenie materialow na podstawie zapiséw w Dzienniku Budowy i innych dokumentow stwierdzajacych
zgodnos¢ uzytych materialéw z powotanymi normami, Aprobatami Technicznymi i niniejszg SST;
- materialy nie majgce dokumentow stwierdzajgcych ich jako$¢ i budzace pod tym wzgledem watpliwosci, powinny
by¢ poddawane badaniom przed ich zastosowaniem, a wynik badan odnotowany w Dzienniku Budowy,
- sprawdzenie rownosci, suchosci oraz czystosci powierzchni podioza,
- kontrola temperatury powietrza, podtoza, wilgotnosci wzgledna powietrza,
- sprawdzenie wytrzymatosci podtoza metoda pull-off,
- sprawdzenie poprawnos$ci klejenia tasm ii mat,
- wizualne sprawdzenie przyklejonych tasm i mat,
- kontrola na wystepowanie pustek w spoinie klejowej.
6.3 Opis badan
6.3.1 Sprawdzenie zgodnosci z Dokumentacja Projektowa | wymaganiami niniejszej SST nalezy przeprowadzi¢ za pomocg
ogledzin zewnetrznych i pomiardw liniowych z doktadnoscig do 5 mm.
6.3.2 Sprawdzenie materialow nalezy przeprowadza¢ na podstawie ich zaswiadczen jakosci, zapisow w Dzienniku Budowy
i innych dokumentow stwierdzajacych zgodnos¢ uzytych materiatow z wymaganiami Dokumentacji Projektowej oraz
z powotanymi przepisami.
Materiaty nie majace dokumentow stwierdzajacych ich jakos¢ i budzace pod tym wzgledem watpliwosci powinny byé poddane
badaniom przed ich zastosowaniem, a wyniki badar odnotowana w Dzienniku Budowy.
6.3.3 Sprawdzenie warunkow przystapienia do robot nalezy przeprowadza¢ na podstawie zapisow w Dzienniku Budowy
na zgodno$¢ z wymaganiami pkt.5.2.1 niniejszej SST.
6.4 Sprawdzenie prawidtowosci wykonania robét
Sprawdzenie przylegania tam do podioza nalezy przeprowadzaé wzrokowo i za pemoca miotka przez lekkie opukiwanie
materialu wzmacniajacego w trzech dowolnie wybranych migjscach na kazde 10 m.
Charakterystyczny gtuchy dzwiek $wiadczy o wystepowaniu pustek powietrznych w kleju.
6.5 Ocena wynikow badan
Jezeli badania przewidziane w 6.2 dadzg wynik dodatni — wykonanie robét nalezy uzna¢ za zgodne z wymaganiami
niniejszej SST.
W przypadku gdy cho¢ jedno z badan dato wynik ujemny nalezy odbierane roboty uzna¢ za niezgodne z wymaganiami
ninigjsze SST.
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W razie uznania robot za niezgodne z wymaganiami niniejsze SST, komisja przeprowadzajaca badania powinna ustali¢
czy nalezy catkowicie lub czesciowo uznac roboty za niezgodne z wymaganiami niniejszej SST i nakaza¢ ponowne ich
wykonanie albo nakaza¢ wykonanie poprawek, ktére doprowadzg do zgodnosci robot z wymaganiami niniejszej SST.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru - podano w SST DM.00.00.00 "Wymagania ogéine".
Jednostkg obmiaru jest 1mb wykonanego wzmocnienia przy uwzglednieniu wykonania wszystkich robot
wyszczegolnionych w przedmiarze robét. Budowa i rozbiérka rusztowan, pomostow, przygotowanie powierzchni i wywoz
materiatéw odpadowych nie podlega osobnemu obmiarowi i miesci sig w jednostce obmiaru. Placi sie za wykonang ilosé
jednostek, wg rzeczywistego obmiaru. Wszystkie rozbieznosci z iloscia podang w projekcie i SST musi zaakceptowaé
Inzynier.
Obmiar robot odbywa sie w obecnosci Inzyniera | wymaga jego akceptacji.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Ogélne zasady odbioru robét — podano w ST DM-00.00.00 ,Wymagania ogoine”.
8.2. Szczegotowe zasady obmiaru
Do odbioru Wykonawca przedstawia wyniki pomiarow i badan z biezacej kontroli materiatéw i robot. Odbioru dokonuje
Inzynier na podstawie ogledzin, pomiarow i wynikéw badann Wykonawcy. Inzynier zleci Wykonawcy lub niezaleznemu
laboratorium przeprowadzenie uzupetniajacych badan i pomiarow wtedy, gdy istnieja jakiekolwiek watpliwosci, co do
jakosci robot lub rzetelno$ci badan Wykonawcy. Koszty tych badan ponosi Wykonawca tylko w przypadku, gdy ich wyniki
potwierdza watpliwosci Inzyniera. W przypadku stwierdzenia wad Inzynier ustali zakres wykonania robot poprawkowych.
Inzynier moze uzna¢ wade za niemajacq zasadniczego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i ustali¢ zakres i wielkos¢
potracen za obnizong jakosc.
Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie ustalonym z Inzynierem. Podstawg odbioru jest
pisemne stwierdzenie Inzyniera w Dzienniku Budowy o wykonaniu robét zgodnie z projektem technologicznym i SST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne warunki ptatnosci — podane sg w SST DM.00.00.00.
9.2 Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa uwzglednia zakup i dostarczenie na budowe tasm i mat, kleju oraz innych czynnikéw produkgji, montaz
i demontaz rusztowan, przygotowania podioza, przyklejenia tam i mat oraz oczyszczenie stanowiska pracy.
W cenie jednostkowej mieszczq sie rowniez koszty badan a takze ubytki i odpady.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 1SO 178:2003 (U) Tworzywa sztuczne - oznaczanie wiasciwosci podczas zginania.

PN-EN IS0 527-1:1998 Tworzywa sztuczne — 0znaczanie wlasciwosci mechanicznych przy statycznym rozciaganiu — Zasady
ogolne.

PN-EN 15O 604:2004 (U) Tworzywa sztuczne — oznaczanie wiasciwosci padczas Sciskania.

PN-EN 1SO 1798:2001 Elastyczne tworzywa sztuczne porowate — Oznaczanie wytrzymatosci na rozcigganie i wydtuzenia przy
zerwaniu.

« Zalecenia dotyczace wzmacniania konstrukcji mostowych przez przyklejenie zbrojenia zewnetrznego, IBDIM W-wa 2002,

* Karty techniczne producenta wraz z odpowiednimi aprobatami technicznymi.

22



